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This paper focuses on the SDRE nonlinear regulator for 
solving nonlinear optimal control problems, and reviews the 
theory developed to date. Existence of solutions as well as 
optimality and stability properties associated with SDRE 
controllers are the main contribution in the paper, discussing 
issues that are still open for investigation. 

The rest of the paper is organized as follows. In Section 2, the 
formulation of the nonlinear optimal control problem, the 
concept of extended linearization and the SDRE controller 
for nonlinear optimal regulation are presented, reviewing the 
dditional degrees of freedom provided by the nonuniqueness 
of the SDC parameterization. In Section 3, the necessary and 
sufficient conditions for the existence of solutions to the 
nonlinear optimal control problem, in particular by SDRE 
feedback control, are reviewed. A theoretical study of the 
stability and optimality properties of SDRE feedback controls 
is pursued in Section 4 and Section 5, respectively. An 
overview of the capabilities, design flexibility and art of 
SDRE control is presented in Section 6, demonstrating how 
numerous systems that do not meet the basic structure and 
conditions required for the direct application of the SDRE 
technique can be systematically converted to systems having 
the proper structure and conditions. Finally, the survey is 
concluded with a discussion of issues for investigation in 
Section 7. Due to space limitations, the practical use of the 
SDRE methodology is left for congress presentation. 

غیرخطی  تنظیم  مورد  در  یافته  گسترش  تئوری  مقاله  این 
بازبینی  را  غیرخطی  بھینه  کنترل  مسائل  حل  برای   ERDS
هب  تحقیقات  راه  ھنوز  که  پردازد  می  مسائلی  به  و  میکند، 
ھمچنین  و  ھــا  حــل  راه  ــود  وج بــاشــد.  مــی  ــاز  ب آنھا  روی 
 ،ERDS گرھای  کنترل  در  موجود  بھینگی  و  ثبات  خصوصیات 
مسائلی  روی  بر  که  باشد،  می  مقاله  این  اصلی  موضوع 

. بحث میکند که ھنوز راه تحقیقات برای آنھا باز می باشد

فرمولبندی   ،2 بخش  در  باشد:  می  بدین شرح  مقاله  بقیه 
مسئله کنترل بھینه غیرخطی، مفھوم خطی کردن گسترش 
یافته و کنترل گر ERDS برای تنظیم بھینه غیرخطی معرفی 
بوسیله عدم  ایجاد شده  بیشتر  آزادی  و درجات  می گردد، 
یگانگی پارامترسازی CDS را بازبینی میکند. در بخش 3، 
موقعیت ھای ضروری و مناسب برای وجود راه حل ھا برای 
بازخورد  کنترل  با  غیرخطی،خصوصا  بھینه  کنترل  مسئله 
تئوری از خصوصیات  یک مطالعه  گردد.  بررسی می   ،ERDS
بازخورد ERDS بترتیب در بخش  ثبات و بھینگی کنترل ھای 
پذیری  ھا، انعطاف  قابلیت  بازبینی  آیــد.  می   5 و   4 ھای 
طراحی و ھنر کنترل ERDS در بخش 6 معرفی می گردد، و 
دارای  که  متعدد  ھای  سیستم  چطور  که  کنند  می  اثبات 
کاربرد  برای  نیاز  مورد  ھای  موقعیت  و  اساسی  ساختار 
بصورت  توان  می  را  باشند،  نمی   ERDS تکنیک  مستقیم 
که دارای  کــرد  تبدیل  ھایی  سیستم  به  سیستماتیک 
موقعیت ھا و ساختار مناسب باشند. و در نھایت، مقاله با 
بحثی در مورد مسائلی برای بررسی، در بخش 7 به پایان 
می رسد. بخاطر محدودیت ھای فضایی، استفاده عملی از 

د. روش SDRE برای معرفی در انجمن بجا گذاشته می شو
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